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 با لبه يـاب فـازي       تصوير لبه يابي شده   .ب.   تصوير اصلي .الف.4شكل  
  تصوير لبه يابي شده با افزودن آنتروپي فازي.رقابتي   ج

 ـ  .روش پيشنهادي     و      تصوير قطعه بندي شده با      .د دي تصوير قطعه بن
  شده با روش آنتروپي محلي

  
  ارزيابي الگوريتم پيشنهادي-4

انـدازه  .روشهاي مختلفي براي ارزيابي كارايي قطعـه بنـدي وجـود دارد           
 پيـشنهاد شـد   1996 در سال Zhangيه اي كه توسط گيري دقت ناح  

  معياري قدرتمند بـراي ايـن كـار مـي باشـد كـه بـصورت زيـر تعريـف                 
  :مي گردد

  
ــصوير اصــلي و  Rfبطوريكــه  ــدار مشخــصه بدســت آمــده از ت ،مق

Sf         مقدار مشخصه بدست آمده از نتايج قطعه بندي مي باشـدكه مقـدار،
 ]15[.مشخصه مي تواندناحيه در نظر گرفته شود

 ،2 شـكل   نتايج قطعه بندي براي  سطوح مختلـف نـويزي      5شكل  
و روش آنتروپي محلي را نمـايش مـي          فازي    و آنتروپي  لبهتوسط روش   

كارائي قطعه بندي   .1:دهد با توجه به نتايج محاسبات ديده مي شود كه         
هتر از الگوريتم آنتروپي محلي بوده       فازي ب   وآنتروپي  لبه توسط الگوريتم 

  ، منجر بـه كـارائي بـالاتر در قطعـه بنـدي             RUMAير كمتر   زيرا مقاد 
با توجه به شكل ديده مي شود كه با افـزايش شـدت نـويز               .2.مي گردند 

منحني محاسباتي الگوريتم آنتروپي محلي تغييرات زيادي دارد كه اين          
امر بيانگر اين است كه كيفيت قطعه بندي در اين روش به مقدار قابـل               

  .مي باشدتوجهي تحت تاثير نويز
 را نمايش مي دهد با 4،نتايج تستهاي انجام شده در شكل 1جدول

توجه به جدول، ديده مي شود كه تغييرات حدود آستانه اي در روش 
  .آنتروپي محلي نسبت به روش پيشنهادي بيشتر مي باشد

  
  نتيجه گيري -5

در اين مقاله،روشي جديدبراساس استفاده از آنتروپـي فـازي در كـشف             
بـا بررسـي    . يمنظور قطعه بندي تصوير ارائه نمـود      ي رقابتي به م   لبه فاز 

تصاوير قطعه بندي شده و باتوجه به اينكـه اسـتفاده از آنتروپـي فـازي                
باعث بهبود قابل توجهي در قطعه بندي تصاوير نويزي مـي گـردد، بـه               
اين نتيجه رسيديم كه استفاده از آنتروپي فازي خيلي بيشتر از آنتروپي            

روشـهاي  . اند براي پردازش تصاوير نويزي موثر واقع گـردد     محلي مي تو  
قطعه بندي براساس آنتروپي محلي بسيار حساس به نـويز مـي باشـند              
وهمين امر باعث عدم توليد نواحي با مرزهاي دقيق مي گردد در نتيجه             

ارزيابي كارايي الگوريتمها كه    . فرآيند قطعه بندي خوبي نخواهيم داشت     
ديد نيز حاكي از مقاومت بالاي روش پيـشنهادي         در بخش قبل بيان گر    

  .مقاله در قطعه بندي تصاوير نويزي دارد

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
  
  
 
 

  منحني هاي كارائي الگوريتم قطعه بندي براساس.5شكل 
   روش لبه وآنتروپي فازي وروش آنتروپي محلي

  
  

)7( 



 ...............................................................................................س ملي كاربردهاي مهندسي نرم افزار مجموعه مقالات اولين كنفران
 87اسفند 

  
  كارائي الگوريتم .1جدول
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